A-08
Modut Pulpitu Stacyjnego

Instrukcja Obstugi



1. Instalacja urzqgdzenia

Urzadzenie stdy do sterowania semaforandwietinymi i rozjazdami zgodnie z
zaprogramowanymi w pagti uktadu zalenosciami. Plytka sterownika obstuguje 16
semaforow, 16 rozjazdéw oraz 16 czujnikow torowyttazdemu z semaforéw
przyporadkowany mae zostd jeden przycisk i jedna kontrolka w postaci
dwukolorowej diody LED. Umgliwia to wizualizacg aktualnego stanu sygnalizaciji.

Instalacja urgdzenia powinna rozpogé sic od umocowania ptytek sterownika. Plytki
powinny by zamontowane nidiwie blisko siebie.
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1.1 Podtqczenie zasilanie

Do zasilania sterownika zaleca stosowanie zasilacza o napu wyjsciowym 12V
DC (state) i wydajnéci pradowej minimum 1000mA. W przypadku stabszych
zasilaczy mee dop¢ do nieprawidtowej i niestabilnej pracy catego wkta

Przewody zasilape doprowadzamy doagiza oznaczonego jako ,Zasilanie”. Do tego
celu zaleca sizastosowanie przewodéwseednicy minimum 0,5 méxdla przewodéw
zasilania, oraz porailzy ptytkami sterujcymi praca nagdow podmakietowych (+5V,
+12V, masa).

1.2 Instalacja przyciskow i kontrolek LED

Do komunikacji ze sterownikiem nale stosowa wytacznie przyciski impulsowe
(normalnie rozwarte), czyli te, ktére powoggwarcie obu wyprowadzetylko w
chwili, gdy przycisk jest naénigty. Kazdy przycisk hczymy z odpowiednim
wyprowadzeniem na ptytce (oznaczonym jako Przyciski6).

Instalacja kontrolek (diod LED) odbywasdentycznie jak instalacja przyciskéw. Do
kazdego wyjcia uktadu wolno podtzy¢ tylko jedna diod $wiecaca lub diod:
dwukolorows. Zaleca si stosowanie diod czerwono zielonych ze wspdatod; (-).
Diody LED nie wymagaj dolaczania opornikdw ograniczgjych pad, gdy: s3 one
juz zamontowane na plytce sterownika. DiodyzZymy diwsza nGzka (+) do wyjgcia
ukladu (zewntrzne wyprowadzenia), a krotsz (-) do masy {rodkowe
wyprowadzenie). Poprawnie padkona dioda po wEzeniu uktadu powinnawieci¢
na czerwono.

1.3 tqczenie uktadow A-08 , A-05i A-07

W celu padczenia ze sapbmodutu pulpitu stacyjnego, modutu rozjazdéw i miodu
semaforéw naley polaczy¢ ze soh odpowiednie wyprowadzenia ptytek. Naje
zwrécié szczegbla uwag:, aby tamy faczace uklady byly podpie odpowiedni w
sposéb. Zwré uwag na czerwony pasek z brzegu fan. Jest to oznaczenie
pierwszego pinu. Powinien no znajddwaie po stronie oznaczonej na gcipch
czarmy kropka.
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Fot. 2 Widok ptytki modutu semaforéw



2.1 Pierwsze uruchomienie

Wejscia Wyjscia
; T Sprawd poprawné¢ podhczenia wszystkich elementow! Uruchomienieadzenia

powoduje ustawienie wszystkich pectonych urzdzen w ich stan podstawowy.

® Kontrolki semaforéw zostanpodiwietione na czerwono, a semafory ustawione na
sygnat S-1. Jdi korzystamy z modutu rozjazdéw oraz aplikadflajchownia, to
wszystkie rozjazdy zostanautomatycznie ustawione w peémie zasadnicze. sle
ktéry§ z rozjazdow nie jest ustawiony z ppémiu zasadniczym, ogitz zasilanie

SERA et piiais uktadu i zamié miejscami oba przewody zasileg nagdu, doprowadzone doaiza

na ptytce (A-06).

Wejscia czujnikdw _ . ) . o
Przed pierwszym wgraniem do paoiiukfadu zestawu zataosci sugeruje i jej
wyczyszczenie. W tym celu w programidajchownia wybieramy polecenie ,Skasuj

Fot. 3 Widok ptytki modutu czujnikdw pamk¢” z menu Sterownik => Programowanie.

Jeli sterownik obstuguje wcej urzdzen niz pozwala na to podézany modut, Aby ukfad mégt spetatiswop role nieztedne jest wgranie do pagei zestawu
mozemy dokczy¢ kolejne moduty tego samego typaciac je kaskadowo. zaleznaici. Ich przygotowanie oraz eksport do uktadu odbgiyaza pomog programu
Wajchownia. Aplikacja posiada przyktadowe pliki stacji. Z ignomo@ mozna
sprawdzé dziatanie uktadu lub przygotowavtasne.
1.4 tqczenie uktadow A-08 z komputerem
Po ponownym podtzeniu zasilania, uktad powiniendgotowy do pracy.

Podhczenie sterownika do uktadu odbywa poprzez Modut USB (D-06). Modut
naleey podhczy¢ do odpowiedniego z¢za na ptytce sterownika (patrz fot.1) przy
pomocy 4 zytowej taémy. Naley zwrdck szczeglla uwag, aby tdmy faczace
uklady byty podpite odpowiedni w sposob. Zwséuwag: na czerwony pasek z Uktad nadzoruje prac sygnalizacji. Wytkownik postugujc si przehcznikami
brzegu taém. Jest to oznaczenie pierwszego pinu. Powinien mejdewa sic po rozjazdéw (lub z poziomu programu Wajchownia)zemev dowolnym czasie zmieria
stronie oznaczonej na zdjach czara kropks. Do kczenia z komputerem naie ich ustawienie. Sygnaty wskazywane przez semafargasbigaco poréwnywane z
uzywac kabla USB typu A-B zaprogramowanymi uzalrieniami i samoczynnie aktualizowane.

2.2 Obstuga pulpitu

Aby pod& na semaforze sygnal zezwatyj na jazgd wystarczy jednokrotnie

Wyijécie nacisnm¢ przyporadkowany mu przycisk (lub odpowiednikone na planie stacji w
do 'ﬁk%adu oknie ,pulpit”). Jéli wszystkie zalendsci sa spelnione, na semaforze éwietlony
sl zostanie odpowiedni sygnat zezwatyj, a jego kontrolka LED pddietlona na

zielono.
Aby pod& sygnat ,St6]” nalezy ponownie nacisg€ przyciski semafora.

Aby pod& sygnat Manewry dozwolon€ nalezy przytrzyma wecisnigty przycisk
»-Manewry” oraz nacis#t przyciski semafora.

Aby poda sygnat ,Sgnat zasgpczy’ nalezy przytrzyma wecisnigty przycisk ,Sygnat

Fot. 4 Widok ptytki modutu USB zastpczy” oraz nacisat przyciski semafora.



2.3 Programowanie przebiegéw

Do przygotowywania uzateien semaforéw sky program Wajchownia. Opis
sposobu ich tworzenia oraz obstugi programuzmao znalé¢ w pliku pomocy,
dofaczonym do programu Wajchownia.

3.1 Uwagi ogdlne

Nie naley zmienia ulozenia rozjazdéw pod czas gdy stoi/jedzie po niclortalizrozi
to uszkodzeniem nagddéw pod makietowych i sterownika, gdwytacznik kraicowe
w nagdach mog nie zadziaté prawidtowo. Kategorycznie zabrania s¢ recznego
zmieniania pozycji trzpienia napedu podmakietowego w trakcie trwania zmiany
jego potazenia przez sterownik !!!

Dodatkowe informacje na temat instalacji attzen, oraz przyktadowe pliki stacji
mozna znalé¢ na stronie:
www.whosho.prv.pl

Przyjemnej zabawy !!!

A-03 Modut Pulpitu Stacyjnego. Wersja 1.2
A-05 Modut Semaforéw. Wersja 1.0

A-06 Modut Rozjazddéw. Wersja 2.0

A-07 Modut Czujnikdéw. Wersja 2.0

D-06 Modut USB. Wersja 1.0
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